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1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t
Budowlanych (zwanej dalej Specyfikacja Techniczna - ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementéw droég w ramach budowy sieci
wodoci agowej, kanalizacji sanitarnej i deszczowej, 0 $wietlenia i pieszojezdni na ulicy
Kwiatowej w Koronowie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robot obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiérka;
— kraweznikéw z fawg betonowa,
— obrzezy betonowych,
— podbudowy z brukowca,
— nawierzchni z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm,
— chodnikow z plytek betonowych 35x35,
— ogrodzen z siatki,
— murku betonowego,
- wywiezienie gruzu i materiatow z rozbiérki na odl. 10 km.

1.4. Okre Slenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— sprezarka powietrza spalinowa przewozna
- miot pneumatyczny,
samochody ciezarowe,
narzedzia.

4. TRANSPORT

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwe nawierzchni z mieszanki mineralno — bitumicznej rozebra¢ mechanicznie.
Nawierzchnie z kostki betonowej — recznie. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. Odzyskane
elementy powinny zostac przewiezione w miejsce wskazane przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Wskaznik zageszczenia gruntu wypetniajgcego ewentualne doly po usunigtych
elementach nawierzchni, powinien by¢ wiekszy, réwny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki zawarte w wykazie rozbiorek.

Obmiar nie powinien obejmowac¢ jakichkolwiek robot, nie wskazanych w dokumentacji
projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera. Dodatkowe roboty
wykonane bez pisemnego upowaznienia Inzyniera, nie moga stanowi ¢ podstaw roszczen o
dodatkowg zaptate.

W przypadku wystapienia dodatkowych robot rozbiérkowych, nie ujetych w
kontrakcie, nalezy wystgpi¢ do Inzyniera z wnioskiem o ich akceptacje. Akceptacje nalezy
uzyskac przed rozpoczeciem ich wykonania.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegajg wykonane rozbiorki elementow ulic. Roboty rozbiérkowe uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, jesli zostaly spelnione wymagania
okreslone w punkcie 5 i 6 niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania robét obejmuje poszczegdlne asortymenty rozbidrek z podziatem na
jednostki zawarte w wykazie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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